Navod na ovladani frekvencéniho ménice FV20 KINCO.

Schema zapojeni 3 fazového ménice:

FV20-4T

3 fazoveé napajeni —_
3 x 400V, 50Hz

Motor Motor
AN AN
400/690V 230/400V
Zapojte do Zapojte do
trojuhelnika hvézdy
Konfigurace vstupu:
z panelu A0.4=0
ze svorek X1-X4
A0.4=1
Konfigurace X1-X4: gl_lqlfjbus
parametry A6.0-A6.5 RS485
2:+5V
3:485+
4:485-
5:GND
Zadavani frekvence \’f;sr:{:%tr;ie
z panelu digitaliné parametry :
A0.2=0 10kOhm 7616
ze svorky Al
A0.2=1
z potenciometru na panelu
A0.2=3

1 fazové napdjeni
230V, 50Hz 1

Motor
ANUN

230/400V

Zapojte do
trojuhelnika
Konfigurace vstupu:
z panelu A0.4=0

ze svorek X1-X4

A0.4=1

Konfigurace X1-X4: gl%ljbus

parametry A6.0-A8.5 RS485
2:45V
3:485+
4:485-
5:GND
Konfi

Zadévani frekvence V;;J%tr;‘f

z panelu digitalné parametry .

A0.2=0 10kOhm o

ze svorky Al

A0.2=1

z potenciometru na panelu
A0.2=3




Rychlé uvedni ménice do provozu:
1. Nastaveni zdroj povelit — nastavte paramer A0.04
Nejdiive zvolte odkud chcete ménic ovladat - povely ( start, stop, vpied, vzad atd).
M¢ni¢ miZete ovladat:

— z ovladaciho panelu A0.04=0,

— ze vstupnich svorek A0.04=1

— z komunikace A0.04=2.
Pokud chcete ovladat ménic povely ze svorek X1-X6 ( nastaveni A0.04=1),
pak mtizete na jednotlivé vstupy X1-X4 nastavit nize uvedené funkce pro ovladani ménice.
Vstup X1 nastavite v parameru A6.0 ( tovarni nastaveni — chod vpied)
Vstup X2 nastavite v parameru A6.1 ( tovarni nastaveni — chod vzad)
Vstup X3 nastavite v parameru A6.2 (tovarni nastaveni — externi reset)
Vstup X4 nastavite v parameru A6.3 ( tovarni nastveni — pfednastavena frekvence 1)
Vstup X5 nastavite v parametru A6.4 (tovarni nastaveni — pfednastavena frekvence 2)
Vstup X6 nastavite v parametru A6.5 (tovarni nastaveni — pifednastavena frekvence 3

Parametry pro piirazeni funkci vstupium X1-X6

Hodnota | Funkce Hodnota | Funkce

0 Bez funkce 12 Rychly stop

1 Vpied 13 Frekvencni rampa nahoru
2 Vzad 14 Frekvenc¢ni rampa doli

3 Vpted jog chod 15 Ovladani z panelu

4 Vzad jog chod 16 Ovladani ze svorek

5 3 drat.zapojeni ( stop rozpin. kontakt) |17 Ovladani z komunikace

6 Externi RESET 18 Hlavni frekve¢ni Zadost ze vstupu Al
7 Externi porucha 27 Ptednastavena frekv. 1

8 Externi pferuseni 28 Prednastavena frekv. 2

9 Chod ménice zakazan 29 Ptednastavena frekv. 3

10 Externi stop 30 Ptednastavena frekv. 4

POZOR na téchto vstupech nesmi byt shodné nastaveni ( méni¢ vam neumoZni zadat pro riizné
vstupy X1-X6 stejné parametry).

2. Nastaveni zdroje frekvencni Zadosti — parametr A0.02
Zvolte odkud chcete zadavat frekvenéni Zadost:
— z ovladaciho panelu digitaln¢ A0.02=0
— ze vstupu All ( napf. Externi potenciometr) A0.02=1
— ze vstupu AI2 ( napt. Externi potenciometr) A0.02=2
— z potenciometru na panelu A0.02=3
— ovladani pomoci impulsti do vstupu X1-X6 ménice

3. Nastaveni rozjezdové rampy — parametr A0.06

Zadany ¢as znamena za jak dlouho se motor rozjede do maximalnich otd¢ek zadanych v parametru
A0.08.

4. Nastaveni dobéhové rampy — parametr A0.07.

Zadany ¢as znamena za jak dlouho se motor zastavi z maximalnich ota¢ek zadanych v parametru
A0.08



5. Nastaveni maximadlni vystupni frekvence na motor- parametr A0.08.

Do parametru A0.08 nastavte maximalni frekvenci pro chod motoru.

Pokud mate 4 pélovy motor a nastavenou frekvenci 50 Hz bude se pfi této frekvenci otdcet motor
svymi jmenovitymi otaCkami ( kolem 1500 ot/min).

Bézny 4 pdlovy motor lze provozovat do 100 Hz ( 3000 ot/min).

Pozor pokud budete motor provozovat pt menSich otackéch, které odpovidaji 20 Hz a mén¢, nemusi
se motor stacit chladit a budete na motor muset instalovat ptidavny ventilator.

Zde samoziejm¢ zaleZi i na zatéZi motoru.

6. Nastaveni parametrii motoru — parametry b0.0-b0.10
— b0.0 jmenovity vykon motoru
— b0.1 jmenovité napéti motoru
— b0.2 jmenovity proud motoru
- b0.3 jmenovita frekvence motoru
- b0.4 pocet polti motoru
- b0.5 otaCky motoru (ot/min)
Pro dalsi nastaveni parametri motoru (b0.6-b0.10) je mozné vyuzit funkce Auto-tuning motoru.
- b0.11 =1 Auto-tuning pfi stojicim motoru
- b0.11=2 Auto-tuning pfi rotujicim motoru

7. PouZivani ovladaciho panelu
Kontrolka chodu Vpired/Vzad Kontrolka proudovy limit

ON: Vzad
OFF: Vpied

Kontrolka zdroje povell

ON: Limit dosazen
OFF: Proud pod limitem

ON: Run/Stop z panelu
OFF: Run/Stop ze svorek RUNITUNE LOCIRENOTE FWDIREV NORMILMT FLT/ALM Kontrolka poruchy

ON: Porucha pohonu, kéd na displeji
Blikani: Porucha bez kddu na displeji
OFF: Normalni stav

Kontrolka chodu

ON: Meénic v chodu
Blikani: Testovaci rezim

Kontrolka zobr. jednotek
OFF: Mé&nic¢ vypnuty

Potenciometr

Tla¢itko MENU Tlaéitko Enter

Tlacitka Pridat/Ubrat

Tlagitko SHIFT Multifunkcni tlacitko

Tlacitko Start pohonu Tlacgitko Stop pohonu/

IReset poruchy

Operacni panel je pouzivan pro ovladani, nastavovani parametrii ménice a zobrazovani parametra
meénice na displeji. Na panelu je 9 funkénich tlacitek, kazdé z téchto tlacitek ma svou funkei.
- MENU Programovaci tlacitko pro vstup a vystup do parametri ménice
— ENTER Potvrzeni zadanych dat
— PRIDAT/UBRAT Pfiéteni/odeéteni hodnoty zadanych dat
— Multifunkéni tlacitko  Funkei tohoto tlacitka 1ze nastavit v b4.01



- RUN Start pohonu (Pfi nastavené funkci ovladéani z panelu)
— STOP/RST Stop pohonu/Reset poruchy

8. Editace parametri

Pokud je méni€ ve stopu a neni v poruse, je mozné editovat parametry ménice.

Stisknutim tlacitka MENU mitizete vstoupit do rezimu editace parametri. Na disleji se zobrazi
parametr A0.00,. Tla¢itkem Shift nakrokujte na ptisluSny sloupec parametru, ktery chcete zménit. A
Sipkami nahoru nebo doll naleznete pfislusny parametr. Stisknutim Enter se vam zobrazi hodnota
parametru. Ménit ji Ize opét Sipkami nahoru nebo dolid. Nastavenou hodnotu potvrdite tlacitkem
Enter. Tlac¢itkem MENU opustite editaci.

9. Editace paramatrii panelu

Piiklad 1 : Nastaveni parametru

Zména hodnoty parametru A0.03 ( zddana hodnota rychlosti pohonu) A0.03 z 50.00Hz na 30Hz

1. Zastavte pohon, stisknéte tlacitko MENU, objevi se parametrové skupiny A a parametr A0.00;

2. Stisknéte 3 x tlacitko Apro prechod parametru z A0.00 do A0.03;

3. Stisknéte tlac¢itko ENTER pro zobrazeni hodnoty parametru

4. Tlacitkem SHIFT nakrokujete na hodnotu parametru v desitkach ( hodnota 5).

5. Tlac¢itkem Vto snizte hodnotu 50.00 na 30.00

6. Stisknutim tlac¢itka ENTER potvrdite nové zadanou hodnotu a pfejdete do irovné parametru

A0.04.

7. Tlac¢itkem MENU ukoncite editaci.

Grafické zndzornéni vyse popsaného postupu.
1

HEHTT EHTER

Z0.00 =00 .00 =003 = 50.00

SHIFT

L0 0 000 = sS0.00
Mote: The number in bold font iz the flashing bit

Regulace rychlosti za chodu pohonu — jako zdroj rychlosti je zadavani z panelu
displeje.
Tlac¢itky Anebo Vprovadite zménu rychlosti pohonu piimo za chodu ménice.
Note:
Pokud je na panelu zobrazena hodnota frekvence pohonu je mozné ji pomoci lacitek Anebo Vv
ménit.
Pottebné kroky pro zménu frekvence pohonu:
Mo operatHons in & senonds, hack to display state

i 5
1.68 40 90 40 .00

—h_ —h_ ——
AT1 Edit s_t:a:te Target value
flashing

Mote: The number in bold font iz the flashing hit

Pokud byla modifikace ukonéena tak po 5 sekundach dojde k ptepnuti displeje do vychoziho stavu.



10. Nastaveni funkce pro relé R1 ( kontakt RA-RC).
Funkce vystupniho relé I1ze konfigutrovat v parametru A6.16

Hodnota | Funkce Hodnota | Funkce

0 Chod (RUN) 12 PLC krok ukocen.

1 Frekvence zadana (FAR) 13 PLC cykl ukoncen

2 Detekovan frekvencni prah (FDT1) 14 Limit houpani

3 Detekovan frekvencni prah (FDT2) 15 Me¢éni¢ piipraven (RDY)
4 Ptetizeni - signal (OL) 16 Meéni¢ porucha

5 Nizké napéti - signal (LU) 17 Spoustéci signal od hostitele
6 Externi porucha — signal (EXT) 19 Momentovy limit

7 Frekveéni horni limit - signal (FHL) 20 Méni¢ chod vpied/vzad
8 Frekveéni spodni limit — (FLL) 28 Casova¢ 1 docasoval

9 Nulové otacky 29 Casovac 2 docasoval
11. Priklad zapojeni tii vodicového ovladani

FvV20-4T

3 fazové napajeni —_
3 x 400V, 50Hz

Konfigurace vstupl:
z panelu A0.4=0

ze svorek X1-X4
A0.4=1

Konfigurace X1-X4:

A6.0=1 (vpred)

AB6.1=2 (vzad)

AB.2=5 (3-drat zapoj.)
A6.9=2 ( 3-drét. zap. méd 1)

Zadavani frekvence
z panelu digitainé
A0.2=0

ze svorky Al

A0.2=1

z potenciometru na panelu
A0.2=3

10kOhm

Motor Motor
VANN VAN

400/690V 230/400V
Zapojte do Zapojte do
trojuhelnika hvézdy
Modbus

RTU
RS485
2:45V
3:485+
4:485-
5:GND

Konfigurace
Q) Vystupu R1:
parametry




12. Externi ovladdni — povely do vstupit X1-X6 7 externiho zdroje

Konfigurace vstupu:
z panelu A0.4=0

ze svorek X1-X4
A0.4=1

Konfigurace X1-X4:

A6.0=1 (vpred)

AB6.1=2 (vzad)

AB.2=5 (3-drat zapoj.)
AB.9=2 ( 3-drét. zap. mod 1)

FV20-4T

3 fazové napajeni
3 x 400V, 50Hz

Motor Motor
OV externi zdroj A )\ A )\
400/690V 230/400V
" Zapojte do Zapojte do
24v »DC extemnino trojuhelnika hvézdy
zdroje Vzad GND
Modbus
RTU
RS485
2:4+5V
3:485+
4:485-
5:GND
Konfi
Zadavani frekvence v;sr:L:%ﬂraRié
z panelu digitalné parametry :
A0.2=0 76,16
ze svorky Al .
A0.2=1

z potenciometru na panelu
A0.2=3




